Kolaborativni robotika



Ziskejte vétsi kontrolu
nad svym podnikanim
s kolaborativnimi roboty

Spolec¢nost Universal Robots se zavazala dodavat bezpecné, flexibilni a snadno pouZzitelné
kolaborativni roboty podnikiim v3ech velikosti po celém svété. Vyviji kolaborativni roboty,
ktefi automatizuji opakujici se a monoténni procesy a zvysuiji jejich efektivitu. Timto zplso-
bem pomaha vyrobnim oddélenim prifadit jejich zaméstnance na pracovni pozice se zajima-
vé&jsi naplni prace — pomaha tak vytvaret pracovni mista, kterd zaméstnancim pfinaseji nové
moznosti a spole¢nosti pridavaji dalsi hodnotu.

Amtech

e-SERIES - ROBOT UR3e,
UR5e a UR10e

Rada e-Series se sklada ze tii velikosti UR3e, UR5e a UR10e. Tyto roboty jsou presnéjsi,
obsahuiji silové momentovy senzor zabudovany v prirubé, obsahuji rozsifeni bezpecnostni
funkce, rychlejsi ridici procesor a rozsifenou moznost komunikace.

17 bezpecnostnich funkci v souladu
s EN 1SO 10218-1

EN ISO 13849-1 Cat. 3 PLd
certifikovano spole¢nosti TUV Nord

zabudovany
F/T senzor

O Intuitivni programovani

3 lehky a citlivy teach pendant
tenky kabel Sirokouhly monitor

S nastavitelnd doba zastaveni
zastavovaci vzdalenost

jednoducha
vymeéna
kloubt
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ROBOT UR3

Radius: 500 mm
Nosnost: 3 kg
Hmotnost: 11 kg

Lehky, flexibilni a kolaborativni
robot UR3 pro umisténi na
pracovni stal vazi pouze 11 kg;
nabizi vS§ak manipula¢ni zatizeni
3 kg, otaceni v rozsahu 360° na

né otaceni na koncovém kloubu.
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vSech zapéstnich kloubech a nekonec-

ROBOT URS

Radius: 850 mm
Nosnost: 5 kg
Hmotnost: 18,4 kg

S lehkym, flexibilnim a kolaborativ-
nim pramyslovym robotem UR5 od
spolec¢nosti Universal Robots muzete
automatizovat opakované a nebezpec-
né ukoly se zatizenim do 5 kg. UR5 se
idealni hodi k automatizaci kooperativ-
nich procest s nizkou hmotnosti, jako
jsou odebirani, ukladani a testovani.

ROBOT UR10

Radius: 1300 mm
Nosnost: 10 kg
Hmotnost: 28,9 kg

UR10 od spole¢nosti Universal Robots
je naSe nejvétsi kolabaakiviaieaietny-
slové rghe
Ve




Chopte se prilezitosti
s uchopovaci Robotiq

Spolecnost Robotiq vyviji a vyrabi inteligentni, flexibilni
a snadno implementovatelné dvouprsté i triprsté ro-
botické uchopovace, senzor pro méreni sil a momenta
pusobicich na nastroj robotu a kamerovy systém,

montovany na prirubu robotu UR, urCeny na
a detekci polohy.

HAND-E, 2-Finger
a 2-F140 Adaptive
Gripper

Plug + Play a snadné programovani — Snadno

nastavite silu a rychlost otevieni a zavreni.
Otevieni Ize nastavit v rozsahu 0 az 50,
0 az 85 a 0 az 140 mm, dle modelu.

=
= ROBOTIQ

identifikaci

Kolaborativni
uchopovace
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HAND-[ 2F-[53 2F-I1)

3-Finger Adaptive
Gripper

Je nejlepsi volbou pro maximalni vSestrannost
a flexibilitu. Zveda jakykoli objekt jakéhokoli
tvaru.

Wrist Camera

Zapéstni kamera

Tato kamera je ur¢ena pro montaz mezi
uchopovac a pfirubu robotu. S jeji pomoci
muzete detekovat presnou polohu a ori-
entaci objektd. Kamera ma algoritmus pro
samouceni vyhledavaného objektu a pomoci
privodce ji nastavite do 30 minut.

SROBOTIQ

FT 300 Force
Torque Sensor

Senzor pro méreni sil a moment(

— délejte véci s citem

Rozsah sily Fx, Fy, Fz + 300 N
Momentovy rozsah Mx, My, Mz + 30 Nm
Citlivost 1N a 0.01 Nm



Insights

Software pro vzdalenou spravu
Program se nainstaluje do robotu UR
a zaSle vam textovou zpravu, kdyZ vas
robot vyZaduje pozornost a poskytne
vam data v realném case pro sledovani
a vylep3eni vasi vyroby

=
= ROBOTIQ

Potiebujete kolaborativni uchopovace
s vysokou preciznosti

Spolec¢nost OnRobot nabizi svym zakaznik(im inovativni feSeni s opravdovou funkci
Plug & Play. Soucasné se zaméfuje na ,Podporu kolaborativnich funkci“, a proto navrhuji

~ixs

Kolaborativni
uchopovace

RG2

Nastavitelné rozevieni 0 - 110 mm
Nastavitelna sila sevieni 3 - 40 N
Presnost rozevieni na 0,1 mm

Vaha: 0,65 kg

RG6

/ Nastavitelné rozevieni 0 - 160 mm
: Nastavitelna sila sevieni 25 - 120 N
Presnost rozevieni na 0,15 mm
Vaha: 1 kg

RG2-FT

Rozsifeny uchopova¢ RG2 o silové
momentové senzory, umisténé na
koncich prstu.

@robot




Senzory pro méfen
sily a momentu

Force torque sensor
Model Hex-E

Rozsah sily Fx, Fy, Fz: 200 N

Rozsah momentu: Tz: 6.5 Nm, Txy: 10 Nm
Citlivost Fxy 0,2 N, Fz 0,8 N

Uziti pro testovani, zasouvani, hledani, Sroubovani
a podobné aplikace zaméreni na presnost.

Force torque sensor
Model Hex-H

Rozsah sily Fx, Fy, Fz: 200 N

Rozsah momentu: Tz: 13 Nm, Txy: 20 Nm
Citlivost Fxy 0,5 N, Fz1N

Uziti pro lesténi, frézovani a podobné aplikace
vyZaduijici vétsi sily a momenty.

Specialni uchopovace

Gecko gripper

Technika inspirovana prirodou OnRobot gecko
umoziuje pfipevnéni a zvedani jakéhokoliv
plochého a hladkého povrchu.

Polyskin tactile
gripper

Nastavitelné rozevreni 0 - 70 mm

Hmatovy uchopovac¢ muze poskytnout presnou
orientaci polohy a Udaj o Uchopové sile. Zvysi
tak spolehlivost tchopu a snizi nebezpeci upus-
téni predmétu.
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Vakuovy uchopovac bez hadic

Spolecnost Purple robotics, nyni OnRobot, vyvinula vakuovy uchopovac, ktery nepotfebuje
privod stlaceného vzduchu. Dalsi jednoduchy Plug & Play feSeni. Snadna montaz a pripojeni
pouze na pfirubovy konektor u robotu UR. Jednoduché ovladani pfes panel robotu UR.

OnRobot VG10

Nosnost: 10 kg

Pocet prisavek: 1 - 16

(Ize volitelné zaslepovat)

Pripojeni: 8-pin M8 (konektor na pfirubé UR)
Vaha: 1,7 kg

OnRobot QC10
- Quick Changer

Nosnost: 10 kg
Priruba dle: 1ISO 9409-1, type 50-4-M6
Jednoduchy a rychly zpGsob vymeény
nastroja.




Siroky vybér
uchopovacu
rady GRIiPKIT
kompatibilnich
s roboty UR

GRiPKIT Typ GRIiPKIT-CR1 GRIiPKIT-CR2 GRIiPKIT-E1  GRIiPKIT-E2 GRIiPKIT-P1  GRIiPKIT-P2  GRIiPKIT-PZ1

Spole¢nost Weiss Robotics

a wrobo ramvslovich ua elektrické elektrické elektrické elektrické neumatick neumatick neumatick
y - L{ prumy. y vlj servo servo servo servo P y P y P y
vytvorila fadu uchopovac
urcenou pro snadné na
Robots a softwarovou
UR pro jednoduchou | paralelni paralelni paralelni paralelni paralelni paralelni centricky
uchopovacu.
nastavitelna nastavitelna nastavitelna nastavitelna
15to 30 N 75 to 200 N 7.5t0 30 N 50 to 200 N 220 e e
2.7 kg / 2.7kg / 22 kg / 25 kg /
0.15 kg 43 kg /1kg 015 kg 43kg/1kg 15kg/1.1kg 25 kg 25 kg
50 mm 85 mm 20 mm 30 mm 12 mm 20 mm 12 mm

@ WEISS RO 0.46 kg 1.2 kg 0.38 kg 0.87 kg 0.44 kg 1.2 kg 0.8 kg

Piislugenstyi CRG CRG IEG IEG RPG RPG ZPG
+ ) R l P K 30-050 200-085 55-020 76-030 75-012 120-020 75-012

ESD ano ano volitelné volitelné ne ne ne

::‘::me“" 8 Uchopti 8 uchoptl 4 Gchopl 4 Uchopt 4 Uchopt 4 Uchopu 4 Uchoptl

URCAPS PLUG-IN

AS ORDERED AND ACCESSORIES ON USE FLASH DRIVE

GRIPPER MODULE MOUNTING PLATE CABLES INTERFACE CONVERTER
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NejkratSi cesta k integraci robotu Zasobniky na material
UR vede pres Easy Robotics

Spolecnost EasyRobotics se zabyva vyvojem a vyrobou reSeni pro zkraceni ¢asu integrace

kolaborativnich robotd UR. Roboty upevnite na vozik, ktery slouZi i jako stojan a tim zvySite
flexibilitu vyuziti vaSich robotd UR. DalSim produktem jsou zasobniky na material, které mu-
Zete zvolit dle vaSich pozadavkl na délku bezobsluzného provozu.

ER5 mobile
Cobot platform

Je vyvinut pro univerzalni roboty UR3
a URS.

PohodIné a rychlé premistovani

a integrace cobotl do vyroby.
Zvysuje flexibilitu a efektivitu vyroby.

EasyRohotics

- we move your parts
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ProFeeder Light
manualni vymeéna

ProFeeder
prepravnikova vyména

ProFeeder Multi
automaticky podavac

g (=
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Dejte svym robotum zrak

Spole¢nost Pickit vyvinula kamerovy systém pro detekci polohy pfedmétu v 3D prostoru.

Systém umoznuje vzdalenou spravu s jednoduché nastaveni pres webovy prohlize¢ na
vasem PC. Softwarové rozsireni pro roboty UR (a dal$i bézné znacky robott), umoziuje
snadné predavani hodnoty polohy a orientace.

—HD

Max rozsah: plocha 780 x 500 mm, hloubka 600 mm
Minimalni velikost objektu: 5 x 5 x 1 mm
Nejvhodnégjsi pro vybirani malych a stfedné velkych
predmétd s vysokou presnosti z kosU, krabic a stold.

Pick-it HD

Pick-it M

Max rozsah: plocha 900 x 700 mm, hloubka 400 mm
Minimalni velikost objektu: 50 x 50 x 10 mm

Tento systém je uréeny pro vyhledavani v prostoru
prepravky.

Pick-it L

Max. rozsah: plocha 1900 x 1500 mm, hloubka 625 mm
Minimalni velikost objektu: 150 x 150 x 50 mm

Tento systém je urCeny pro vyhledavani v prostoru
odpovidajicim plose europalety (EPAL).

ROBOT VISION MADE EASY

Snizte riziko neuspésného
dokonceni vasich projektu
na implementaci robotu

Spole¢nost RoboDK vyvinula software pro simulaci a off-line programovani rg
stéZejnich znacek. Kazdy projekt by mél nejdrive zacinat softwarovou si
fite realizovatelnost vaseho projektu. Soucasné pritom vytvofrite proga
robotd.

RoboDK

Software si mizete vyzkouset na 30 dni zdarma
Databaze pres 300 typu robotl

Databaze obsahuje uchopovace,

dopravnikové pasy apod.

RoboDK

ROBOT DEVELOPMENT KIT





Snizte své naklady na tok materialu MiR200
ve vasi vyrobé s kolaborativnimi

. ’ . Nosnost: 200 k
mobilnimi roboty Taznost: 500 kgg(s MiRHook 200)

Presnost: +/- 10 mm (pfi pouziti
docking markeru)

. . . _ Max rychlost: 1.1 m/s
Spole¢nost Mobile Industrial Robots je prednim vyrobcem autonomnich mobilnich robotd. Vydrz: 10 hodin nebo 15 km

Vénuje se vyvoji uzivatelsky privétivych, flexibilnich a bezpe¢nych robotu, které pomohou Vaha: 67 kg

spole¢nostem zvysit efektivitu jejich provozu. Jejich autonomni roboty jsou novou generaci habijeni: 0-80 % (do 2 hodin)
vyspélych mobilnich robott, které vam umoznuji rychlou navratnost investic, ¢asto s dobou > Bluetooth, Ethernet a USB
navratnosti kratsi nez jeden rok.

Mobilni
kolabora

MiIR100

roboty

Nosnost: 100 kg

TaZnost: 300 kg (s MiRHook 100)

Presnost: +/- 10 mm (pfi pouZiti docking markeru)
Max rychlost: 1.5 m/s

Vydrz: 10 hodin nebo 20 km

Vaha: 67 kg

Rychlost nabijeni: 0-80 % (do 2 hodin)

Rozhrani: Wi-Fi, Bluetooth, Ethernet a USB
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MiR100 Nabijeci
stanice

Automaticka nabijeci stanice pro MiR
Rozmeéry: 600 mm x 300 mm x 120 mm
Vaha: 10,5 kg



Automatické nakladani

MiR500 ' ROEQ - prislusenstvi
" k robotim MiR

Nosnost: 500 kg
Max rychlost: 2 m/s
Vydrz: 8 hodin

Vaha: 250 kg
Rychlost napijepi: 1 hod. Spole¢nost ROEQ vyviji a vyrabi prislusenstvi k mobilnim robotim MiR pro jejich rychlou
Rozhrani: Wi-Fi, a snadnou integraci pro riizné logistické tkoly. Jedna se o top moduly montované piimo

Bluetooth, Ethernet a USB oboty MiR a k nim pak razné typy vozik(i a dokovacich stanic.

ROEQ C300 Cart

MiIR500
Pallet Lift

Nosnost: 150 kg (MiR100), 300 kg (MiR200)
Rozméry voziku: D 800 x S 800 x V 484 mm
Dokovani: “Firm Lock” nebo “Easy Lock”
Dokovaci stanice: S montazi na zem nebo
na zed

a vykladani palety.

ROEQ RB100
Rack Base

Nosnost: 100 kg

Rozméry ramu: D 800 x S 800 x V 484 mm
Dokovani: “Firm Lock” nebo “Easy Lock”
Dokovaci stanice: S montazi na zem nebo
na zed

ROEQ L100 Lifter "

Rozméry nastavby: D 800 x S 600 mm

ROBOTIC EQUIPMENT

MiR500™
Pallet Rack

Stojan pro automatické nakladani
a vykladani palety.

21



PA.R.

- Personal Agency
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Nabizime k pronajmu kolaborativni roboty

Kolaborativni
robot

MUze primo spolupracovat

s Clovékem. Jednoduse se
programuje, je mozné ho nasadit
na Sirokou Skalu aplikaci ve vsech
odvétvich primyslu.

Potrebujete

Odebirat material z boxu
Obsluhovat vstrikovaci lis
Vkladat do CNC
Montovat

Sroubovat

Svaret

Paletizovat a balit

Tridit

Lisovat

R
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Mobilni kolabora-
tivni roboty (AGV)

Sami dovezou naklad do mista urceni.
Nepotrebuji pasky na podlaze ani jiné navadéni.
V prostoru se pohybuji pomoci nahrané mapy
a vestavénych senzord.

Potrebujete

Pravidelné zasobovat linky bez lidské obsluhy
Prevazet material v boxech

Odebirat z dopravniku a prevazet

Prevazet palety do 500kg

Jednoduse zménit parkovaci misto v SW
Automaticky zavaZzet material na zakladé dat
ze systému

On line Informace o stavu vykonavané ulohy
Komunikovat s logistickym serverem MiR fleet

MiR

[\, 4
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Podminky pronajmu

Pronajem je podminén najemni
smlouvou

Cena obsahuje - Robot,
integraci, dokumentaci, revize

Servis je zajistén do 48 hodin
(pfipadna vyména robotu)
Najemné se plati mésicné

na ucet pronajimatele

Smlouva se uzavira mezi
uzivatelem a firmou Amtech
(vlastnikem zarizeni)

Max. pracovni doba 3 sménny
provoz. Pro 4 sménny max. délka
pronajmu 3 roky

Na konci pronajmu je moznost
odkoupeni zarizeni

R
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Jak na to

Nas obchodné technicky zastupce vytipuje
ve vasem provozu mista pro vyuziti
a navrhne technické reSeni s kalkulaci

ceny pronajmu.

Pronajem je podminén najemni
smlouvou

Cena obsahuje - vozik, nabijeci stanici
pfipadné option dle prani zakaznika,
revize, spotrebni dily

Servis je zajistén do 48 hodin
(pfipadna vyména robota)
Najemné se plati mésicné na ucet
pronajimatele

Smlouva se uzavird mezi uZivatelem
a firmou Amtech (vlastnikem zafizeni)

V cené neni zahrnuto naprogramovani
(uctovano dle skutecnych naklad)

Na konci pronajmu je moznost
odkoupeni zarizeni

1. Koncept feSeni, upresnéni vstupnich
podkladt, vytipovani rozhodujicich komponent,
analyza €asové naroc¢nosti (takt time).
Pripadny test v Demo room Amtech.

2. Zpracovani nabidky popisujici navrzené
feSeni v¢. ocenéni vSech dodavek a sluzeb.
Odsouhlaseni termind dodani. Akceptace
nabidky, uzavieni smlouvy/objednavky.

3. Dodavka a instalace u zakaznika,
programovani robotd a PLC, finalizace
dokumentace dle skutec¢ného provedeni,
vystaveni prohlaseni o shodé, predani dila.



Amtech

AMTECH, spol. s r. o.
Hradistska 887
687 08 Buchlovice, CZ
amtech@amtech.cz
www.amtech.cz
Tel.: +420 541 225 215
Fax.: +420 541 228 285



